
【実施内容】 
本市では昨年度、自動運転車両の車載センサーだけでは把握が困難な沼津港の交差点

に、対向車の接近状況等を確認できる路車協調システムを設置し、システムから得られる
データを車両及び遠隔監視室へと提供を行うことで、将来的な自動運転レベル４の実装に
向けた安全性向上の検証を実施しました。 

今年度は、新たな取り組みとして、既に先行して国土交通省（道路局）より県内唯一の
採択を受けている走行空間実証実験と連携し、自動運転車両を安全かつ円滑に走行させる
ための道路空間に必要な施設・設備、施策について模擬的に構築し、その効果等の技術的

検証を行います。 
本取組における具体的な実施体制、走行時期、運行計画などについては関係者との調

整を踏まえ、詳細が決まり次第、お知らせします。 
 
〈走行空間実証実験〉                  

 
  
 

 

                （出典：国土交通省） 

自動運転の継続や交通全体の安全性向上に資する走行 

空間に関する実証実験                   自動運転車両の走行ルートを明示 
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要 旨 

概 要 

～ 国土交通省 自動運転社会実装推進事業に採択されました ～ 

沼津駅－沼津港間での自動運転社会実装を目指します 

 

 本市では、市民が“ちょっと未来”を感じる「沼津版スマートシティ」の実現に向け
て、5つの分野からなるプロジェクト「X-Tech NUMAZU（クロステックヌマヅ）」
により、先端技術を活用した様々な取り組みを行っております。 

この度、モビリティ分野における自動運転のサービス実装に向けて、国土交通省（物
流・自動車局）「地域公共交通確保維持改善事業費補助金（自動運転社会実装推進事業）」
に応募し、採択されましたのでお知らせします。 
今後、実証実験に向けて、アドバイザーや交通事業者を 

はじめとする多様な関係者と連携し準備を進めて参ります。 

お問い合わせ先 

 

沼津市役所 都市計画部 まちづくり政策課 

直通：０５５－９３４－４７５９  

【本市における実施イメージ】 


